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Введение.Проблема доставки продуктов в отдалённые населённые пункты
существует и усугубляется зимой и ранней весной, в связи с неблагоприятной
погодой, сложным ландшафтом и недостатками инфраструктуры, что
увеличивает сроки и стоимость логистики [1].Традиционные методы доставки
товаров в отдалённые населённые пункты(автотранспорт, железнодорожные
перевозки, вертолёты) обладают рядом существенных недостатков, которые
ограничивают их эффективность и применение.Таким образом, создание
эффективной, экономичной и всепогодной логистики является острой
проблемой[2,3,4].
Использование БПЛА с оптической (лазерной) системой навигации может
стать более гибким и быстрым решением для доставки в отдалённые
территории, обеспечивающее возможность экстренно доставить необходимый
товар без больших затрат, увеличив и упростив количество поставок товаров и
продуктов, что способствует увеличению качества жизни в данных
местностях[5].
Разработка и создание беспилотного летательного аппарата (БПЛА) с
оптической системой навигации является актуальной задачей, решение которой
способствует повышению эффективности логистики в отдалённых регионах,
снижению затрат.

Основная часть. В ходе работы были достигнуты следующие результаты:
 Проведён патентный поиск и изучены как зарубежные так и российские

разработки. Анализ показал, что российские решения ориентированы на
создание комплексных систем доставки, адаптированных к местным
условиям, включая модульные конструкции и использование RFID-меток
для точного позиционирования.

 Выбрана оптимальная компоновка БПЛА: учтены багажное отделение,
отсеки под электронику и место для установки лидара.

 На основе анализа выведена формула расчёта критического расстояния до
препятствия. С учётом её применён код на Python — он внедрён в ПО дрона
для оперативного расчёта безопасного маршрута.

 Создана детальная 3D-модель в Autodesk БПЛА с оптической системой
навигации, печать физического макета на 3D-принтере, сборка и установка
электронных компонентов.

Выводы.Внедрение технологии позволит автоматизировать доставку в
удалённые районы, снизить себестоимость транспортировки и устранить
влияние метеоусловий. Это напрямую повысит эффективность логистики и
улучшит качество жизни населения региональных центров.
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