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Введение 

Современные системы классификации улиц остаются преимущественно 

ориентированными на автомобили и не отражают реальную морфологическую и 

функциональную сложность улично-дорожной сети. Последние достижения в 

классификации уличных паттернов в глобальном масштабе [1], всесторонний 

аналитический анализ классификации улиц [2], популярность использования типа 

транспорта для классов уличных паттернов [3, 4] (такие как регулярная сетка, петли и 

«леденцы», разреженные структуры и т.д.), методы сравнения сетей и агентно-

ориентированные подходы к генерации и оптимизации транспортных сетей [5] 

предоставляют убедительные доказательства необходимости предлагаемого модуля. 

 

Основная часть 

Предложенный метод применяет машинное обучение, основанное на графах, к 

уличным сетям для устойчивого транспортного планирования. Структурная сложность 

подграфов уличных сетей вводятся в задачу генерации маршрутов для моделирования 

общественного транспорта. Поскольку городская сеть не является постоянной, решение 

так же предлагает моделирование изменения сети для перехода подграфов между 

классами. Модуль также может быть напрямую связан с приложениями, такими как 

гибкое планирование или проектирование устойчивых, например, не ориентированными 

на автомобили, транспортных систем. 

 

Выводы 

Разработан вычислительный модуль на основе машинного обучения, который 

формирует морфологическую основу для проектирования устойчивых уличных сетей 
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