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Рассматривается задача определения аномалии силы тяжести с борта подвижного судна. 

Целью работы является исследование чувствительности алгоритмов фильтрации и сглаживания 
аномалии силы тяжести при отличии задаваемых в них моделей от действительных. Приводятся 
результаты оценки чувствительности к различным параметрам моделей в режимах фильтрации и 
сглаживания, что позволяет выделить ряд параметров, для которых необходимо применять 
адаптивные алгоритмы. 
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Аномалия силы тяжести (АСТ) является разностью между наблюдаемой силой 

тяжести и её теоретическим (нормальным) значением, определяемым выбранной моделью 
Земли Определение аномалии силы тяжести и составление соответствующих карт имеет 
важное теоретическое и прикладное значение, в частности для задач региональной 
геологии, геодезии и навигации по геофизическим полям. Получение карт АСТ может 
осуществляться различными способами, однако наиболее широкое распространение 
получили морская и авиа-гравиметрия [1]. В настоящей работе рассматривается задача 
морской гравиметрии, при которой измерение ускорения силы тяжести производится 
относительными гравиметрами, установленными на надводных судах [2,3].  

Гравиметр, установленный на движущемся судне, измеряет кажущееся 
вертикальное ускорение, включающее как АСТ, так и вертикальные ускорения носителя. 
С целью выделения АСТ на фоне вредных вертикальных ускорений судна применяются 
различные алгоритмы фильтрации и сглаживания. Для выделения АСТ на фоне вредных 
вертикальных используют частотные методы фильтрации и сглаживания [2,3]. Наряду с 
этим получают применение и оптимальные калмановские алгоритмы обработки [4]. 
Однако их точность в значительной степени зависит от адекватного выбора моделей 
полезного сигнала и погрешностей измерений, а также параметров этих моделей [5]. Для 
решения задачи в такой постановке, что в практике морской съемки осуществляется без 
привлечения внешних измерителей, необходимо ввести две модели: модель аномалии, 
модель волнения. Параметрами этих моделей являются, в частности, скорость движения 
носителя, частота и нерегулярность волнения, изменчивость поля АСТ в районе съемки. В 
случае несоответствия используемым в фильтре моделям волнения и АСТ 
действительным возникает дополнительная погрешность. Анализ этой погрешности в 
зависимости от различных несоответствий моделей носит название анализа 
чувствительности алгоритмов. 

В настоящей работе проводится анализ чувствительности алгоритмов фильтрации 
и сглаживания, применимых для оценки АСТ на фоне вредных вертикальных ускорений 
носителя, при проведении морской гравиметрической съемки. Выделяются параметры, 
чувствительность к которым наиболее высока. Такие параметры в дальнейшем могут быть 
уточнены непосредственно в ходе решения задачи с использованием разрабатываемых 
адаптивных алгоритмов [5].  
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