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Введение. С ускоряющимся развитием отрасли беспилотных летательных аппаратов,
удешевляется их производство, что создает возможности для их использования в различных
гражданских целях. Уже в 2020 году, более 800 тысяч беспилотных летательных аппаратов
было зарегистрировано в личных и коммерческих целях в США [1]. В других странах
использование различных видов дронов также растет. Даже пользователи без опыта
взаимодействия с беспилотными авиационными системами могут быстро получить навыки
управления. Беспилотные летательные аппараты широко используются в таких областях, как
аэрофотосъёмка, сельское хозяйство, исследование и мониторинг территорий по причине
своей простой конструкции и дешевизны. Методы автономного функционирования являются
одной из основных частей любой беспилотной авиационной системы. Они важны для более
качественного решения задач обследования территории, поиска, информирования о
происшествиях [2].

Основная часть. Данная работа содержит обзор существующих методов автономного
функционирования беспилотных летательных аппаратов, описывает возможные направления
развития в области технических решений по аппаратному обеспечению. Основной фокус в
работе направлен на квадрокоптеры. В работе представлены общая конфигурация,
принципиальная схема беспилотного летательного аппарата. Более того в работе
рассмотрены возможные технологические и теоретические ограничения существующих
методов автономного функционирования беспилотных летательных аппаратов.

Выводы. Проведено исследование методов автономного функционирования
беспилотных летательных аппаратов, сделано их сравнение и рассмотрены их ограничения.
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