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Аннотация 

Непрямое полевое управление является отраслевым стандартом для высоко-

производительных асинхронных двигателей с токовым питанием. Представится алгоритм 

дискретного оценивания параметров двигателя и адаптивное непрямое полевое управление. 

Показано, что предлагаемый алгоритм и адаптивное управление глобально сходятся при очень 

слабых предположениях о предшествующих знаниях и возбуждении. 

 

Введение.  

В данной работе мы представляем адаптивное непрямое полевое управление, для 

которое требуется только инерция ротора асинхронного двигателя. Чтобы достичь этой цели, 

мы сначала создаем уравнение регрессии, которое накладывает только ограничение, 

заключающееся в том, что скорость двигателя не равна нулю. Мы предлагаем использовать 

метод динамического расширения и смешивания регрессора (DREM), который генерирует 

серию разделенных уравнений скалярной регрессии для работы с нелинейными параметрами. 

 

Основная часть.  

Предложим алгоритм оценивания параметров сопротивления ротора, индуктивности и 

момента нагрузки асинхронного двигателя с токовым питанием, который, как показано, имеет 

глобальную сходимость при довольно слабых предположениях о возбуждении, обычно 

проверяемых на практике. Объединение этой оценки с эквивалентным по достоверности 

способом с дискретным времени непрямого полевого управления, предложенным, дает 

глобально стабильный дискретный времени адаптивного непрямого полевого управления для 

асинхронного двигателя с токовым питанием.  

 

Выводы.  

Результаты показывают, что эти предположения проверяются на практике и что 

адаптивное управление крайне нечувствителен к инерции ротора. Более того, результаты 

показывают, что адаптивный регулятор хорошо ведет себя при изменении параметров, при 

которых неадаптивная схема становится неустойчивой. 
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