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Аннотация 

 Рассматривается задача идентификации неизвестных параметров 
нестационарных линейных систем. Проведено математическое моделирование 

демонстрирует эффективность предложенного алгоритма. 

Введение 

Задача идентификации параметров динамических систем является актуальной 

для широкого спектра научно-технических задач и их приложений на практике. В 
настоящее время, проблема управления нестационарным объектом с неизвестными 

параметрами остается открытой задачей. 

Основные результаты 

• Разработан алгоритм идентификации нестационарных математических 

моделей с неопределенностями  

• Проведено компьютерное моделирование в программной среде 

Matlab/Simulink 

Вывод 

В работе предложен новый алгоритм идентификации неизвестных параметров 

нестационарных систем. Решение поставленной задачи основано на 

преобразовании динамической модели управления к виду линейной 

регрессионной модели. 
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