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Введение.

С увеличением количества транспортных средств и людей на дорогах, безопасность
пешеходов становится все более актуальной проблемой. Автоматизированное
распознавание и прогнозирование движения пешеходов может значительно улучшить
безопасность дорожного движения и снизить количество происшествий. В данной
работе будет представлен подход, основанный на использовании нейронных сетей для
решения задачи детектирования пешеходов и предсказания их траектории движения.

Основная часть.

В рамках работы был реализован алгоритм для детектирования пешеходов и
предсказания траектории их движения. Для детектирования пешеходов использовался
алгоритм YOLO5, для предсказания траектории движения была реализована нейронная
сеть на основе архитектуры GRU. При предсказании траектории была использована
контекстная информация о окружении. Для получения данных об окружении
использовался фреймворк MMPose [1] и Faster R-CNN [2]. Для обучения модели
использовался датасет PIE [3].

Выводы.

Был реализован алгоритм детектирования пешеходов и предсказания траектории их
движения. Алгоритм показал более высокую скорость, по сравнению с аналогами. В
будущем планируется улучшение модели, чтобы она могла стабильно работать на
менее мощных устройствах.
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