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Введение. В настоящее время задача маршрутизации может применяться почти 

во всех сферах повседневной жизни от доставки товаров до механизмов управления 
большими предприятиями. Отдельной темой данной проблемы можно выделить 
мультиагентную маршрутизацию, примером которой является например конвейерная 
система. Обычно такие задачи решаются с помощью классических методов [1], но 
последнее время все больше внимание уделяют использованию машинного обучения в 
этой области, а конкретно обучению с подкреплением [2]. Для таких систем возможно 
применение различных алгоритмов обучения с подкреплением, в данном случае мы 
пытаемся превзойти результаты, полученные для более простых алгоритмов обучения с 
подкреплением, применяя PPO [3]. 
 

Основная часть. Основной задачей является применить идеи PPO, в контексте 
мультиагентного обучения, где на пути маршрутизируемого объекта встречается 
множество принимающих решение агентов. Работа проходит в контексте новой 
симуляционной среды, поэтому целями работы являются:  

● Перенос предыдущих алгоритмов обучения с подкреплением на новую 
симуляционную среду 

● Добавления алгоритма, основанного на PPO 
● Сравнение предыдущих алгоритмов обучения с подкреплением для задачи 

мультиагентной маршрутизации с PPO 
 

Выводы. На новую среду перенесены предыдущие алгоритмы и добавлен PPO, 
проведен сравнительный анализ. 
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