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Введение. Математическое описание сложных технических систем является актуальной 

задачей. Предварительное моделирование таких систем позволяет изучить их характеристики 

без проведения натурных испытаний. В частности, такими системами являются морские суда. 

Математическое описание надводных судов является сложной задачей. Помимо 

нелинейностей в математической модели судна на него также действуют внешние силы, 

которые оказывают существенное влияние на динамику корабля и сложно моделируются. 

Целью данной работы является идентификация параметров математической модели 

надводного судна на основе экспериментальных данных и апробация полученных 

результатов.  

 

Основная часть. В данной работе рассматривается идентификация параметров 

математической модели надводного судна. Для математического описания надводного судна 

была выбрана модель Номото, которая представляет из себя передаточную функцию угла 

курса и угла поворота руля. Идентификация параметров будет проводиться на основе данных, 

полученных с катера при движении в акватории. В исследовании задействована модель 

Номото в разных формах: первого порядка, второго порядка, нелинейная второго порядка. По 

результатам моделирования будет выявлена наиболее подходящая модель.  

 

Выводы. В данном исследовании определяются параметры модели Номото для надводного 

судна. Производится оценка характеристик сходимости алгоритма для рассмотренных 

математических моделей. Определяется наилучшая структура модели Номото для 

моделирования судна.  
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