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Введение. Травматизм является достаточно острой проблемой в деятельности любого 

производства. Во всем мире, по данным Международной организации труда, ежегодно 

регистрируется примерно 340 млн. несчастных случаев на производстве [3]. По статистике, 

40% из них приходится на травмы рук [4]. 

Проблема заключается в том, что до настоящего времени не созданы такие средства 

индивидуальной защиты рук, которые моги бы защитить руки от сильного механического 

воздействия, перенести весь удар на себя. 

Решить проблему травматизма рук на производстве при их попадании в движущие 

части машин и механизмов мы предлагаем при помощи механических перчаток. 

 

Основная часть. Производственные травмы по характеру повреждений разделяются 

на следующие группы [9]: 

− механические (ушибы, порезы, разрывы тканей, переломы, и т. д.); 

− термические (тепловые удары, ожоги, обморожение); 

− химические (ожоги, острое отравление); 

− электрические (ожоги, разрыв тканей и т. д.); 

Проанализировав также основные СИЗ рук, обнаружилось, что СИЗ для защиты от 

сильных механических воздействий (таких как попадание рук под пресс и т.п.) нет. 

Материалами для изготовления механических перчаток были выбраны дюралюминий 

марки Д16 и ABS пластик. 

В ходе реализации данного проекта использовались современные технологии, такие как 

3D-принтер, позволяющий создавать реальные объекты из цифровой модели, а также 

программное обеспечение. Первая программа - Fusion 360, способствовала созданию модели 

механических перчаток – основная часть работы. Вторая –  Cura была использована для 

расчёта соотношения цена-качество итоговой модели. 

В работе представлен эскизные проект изделия, который состоит из графической части 

и пояснительных записей на каждом этапе процесса создания модели механических перчаток. 

Содержит принципиальные конструктивные решения, дающие представление об изделии и 

принципе их работы, а также данные, определяющие назначение, основные параметры и 

габаритные размеры. 

Механическая перчатка представляет собой механизм, который крепится на руку и 

передает движения пальцев на его механизированную часть. Крепления для пальцев 

расположено на специальной рельсе и имеет ремешок, что помогает легко подстроиться почти 

под любой размер. Преимущество данной модели заключается в том, что механические 

перчатки во много раз эффективнее, имеющихся в настоящее время средств индивидуальной 

защиты (СИЗ) рук, так как почти полностью переносят опасность на сам механизм. 

 

Выводы. Разработана модель механических перчаток, подобранны материалы и подсчитаны 

примерная цена и вес одной перчатки. 
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