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Введение. На данный момент преимущественно преобладает неразрушающий контроль 

(НК) качества покрытий сложно-профильных изделий в ручном режиме. Особенности 

формы данных изделий и применяемых методов НК в ручном режиме приводят к снижению 

достоверности и оперативности контроля. Автоматизированные технологии НК повышают 

данные показатели. Увеличивается степень автоматизации НК на предприятиях, 

изготавливающих сложно-профильные изделия, но из-за множества конструктивных 

исполнений автоматизированный НК не осуществляется для всех существующих 

конструкций.  Как показывает анализ работ по данному направлению [1 2 3], процесс 

разработки автоматизированной установки включает определенную последовательность 

схожих алгоритмов, процедур. При этом методика разработки автоматизированных 

технологий комплексного неразрушающего контроля отсутствует. 

Основная часть. На основании проведенного анализа существующих работ [1 2 3] по 

автоматизации НК предлагается создать методику разработки автоматизированных 

технологий комплексного неразрушающего контроля. Процесс автоматизации технологии 

НК, включает несколько основных этапов: 

1) Анализ сложного-профильного изделия, как объекта контроля. 

2) Анализ применяемых методов НК.  

3) Формирование требований к автоматизированной установке. 

4) Анализ существующих технических решений. 

5) Применение существующего или разработка нового технического решения. 

6) Экспериментальная отработка автоматизированной установки.  

Вывод. Проведена апробация методики разработки автоматизированной технологии 

комплексного неразрушающего контроля для сложно-профильного изделия.   
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